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OBJETIVO GENERAL 
 
Al finalizar el curso el alumno será capaz de analizar, plantear y resolver problemas 
relacionados con el movimiento de los cuerpos en el plano, tanto de la partícula 
como del cuerpo rígido, haciendo un análisis de las fuerzas que producen dicho 
movimiento. 
 

 
 

ÍNDICE TEMÁTICO 

UNIDAD TEMAS Horas 
Teóricas 

Horas 
Prácticas 

1 Cinemática de la Partícula 16 4 

2 Movimiento Curvilíneo Plano 12 6 
3 Dinámica de la Partícula 16 6 

4 Cinemática del Cuerpo Rígido en 
el Plano 10 6 

5  Cinética del Cuerpo Rígido  10 10 
 

Total de Horas 64 32 
 Suma Total de las Horas 96 

 
 

 



CONTENIDO TEMÁTICO 

 
1. CINEMÁTICA DE LA PARTÍCULA 

1.1. Concepto y expresiones de posición, desplazamiento, velocidad, distancia 
viajada y aceleración para el movimiento rectilíneo. 

1.2. Movimiento rectilíneo con aceleración variable. 
1.3. Movimiento rectilíneo con aceleración constante. 
1.4. Movimiento dependiente de cuerpos interconectados. 
1.5. Movimiento relativo. 
1.6.  Movimiento angular de una recta. Concepto y expresiones angulares de 

posición, desplazamiento, velocidad, aceleración y ángulo descrito. 
1.7. Relación entre los conceptos de movimiento lineal y angular. 

 
2. MOVIMIENTO CURVILÍNEO PLANO 

2.1. Conceptos de posición, desplazamiento, velocidad y aceleración. 
2.2. Componentes rectangulares del desplazamiento, velocidad y aceleración. 
2.3. Movimiento de un proyectil. 
2.4. Componentes intrínsecas de la aceleración. 
2.5. Componentes polares de la velocidad y de la aceleración. 
2.6. Movimiento relativo, velocidad y aceleración. 

 
3. DINÁMICA DE LA PARTÍCULA 

3.1. Segunda Ley de Newton en coordenadas rectangulares. 
3.2. Segunda Ley de Newton en coordenadas normal y tangencial. 
3.3. Segunda Ley de Newton en coordenadas polares. 
3.4. Principio del trabajo y la energía. 
3.5. Potencia y eficiencia. 
3.6. Principio de conservación de la energía. 
3.7. Principio del impulso y la cantidad de movimiento lineal. 
3.8. Principio de la conservación de la cantidad del movimiento lineal. 
3.9. Choques unidimensional y bidimensional de la partícula.  

 
4. CINEMÁTICA DEL CUERPO RÍGIDO EN EL PLANO 

4.1. Diferentes movimientos del cuerpo rígido. 
4.2. Movimiento de traslación pura. Velocidad y aceleración. 
4.3. Movimiento de rotación pura. Velocidad y aceleración. 
4.4. Movimiento plano general. Centro instantáneo de rotación. 
4.5. Movimiento plano general. Velocidad y aceleración. 

 
5. CINÉTICA DEL CUERPO RIGIDO 

5.1. Momentos de inercia para áreas y masas. 
5.2. Ecuaciones de movimiento para el cuerpo rígido. Traslación, rotación y 

movimiento plano. 
5.3. Trabajo de un par y energía cinética de rotación. 
5.4. Potencia en el movimiento rotacional. 
5.5. Principio del trabajo y la energía. Movimiento rotacional. 



5.6. Principio del impulso y la conservación del impulso. Movimiento rotacional.  
 
ACTIVIDADES PRÁCTICAS:  
Realización de talleres y/o actividades prácticas en el salón o en el laboratorio para 
comprobar los fenómenos físicos descritos en la teoría, relacionados con los siguientes  
temas: 

1. Movimiento rectilíneo. 
2. Movimiento curvilíneo. 
3. Trabajo, potencia, eficiencia y cantidad de movimiento. 
4. Diferentes movimientos del cuerpo rígido. 
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SUGERENCIAS DIDÁCTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA 

ASIGNATURA 

 
SUGERENCIAS DIDÁCTICAS A UTILIZAR 

Exposición oral X 
Exposición audiovisual X 
Ejercicios dentro de clase X 
Ejercicios fuera del aula X 
Lecturas obligatorias X 
Trabajo de investigación X 
Realización de Experimentos X 

 
MECANISMOS DE EVALUACIÓN 

 
ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL PROCESO 
ENSEÑANZA-APRENDIZAJE 

A UTILIZAR 

Exámenes parciales X 
Examen final X 
Trabajos y tareas fuera del aula X 
Participación en clase X 
Asistencia X 
Otras: X 
Diseño y construcción de prototipos X 
 

PERFIL PROFESIOGRÁFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA
LICENCIATURA POSGRADO ÁREA INDISPENSABLE ÁREA DESEABLE
Ingeniero Mecánico 
Electricista ó, Ingeniería 
Química o, Física o,  
Físico-Matemáticas 

en 
Ingeniería o,  
Ciencias 

Mecánica Clásica  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 


