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Al finalizar el curso el alumno identificara el campo de estudio de la fisica,

OBJETIVO(S) EDUCACIONALES: |la ubicara dentro del contexto general de las ciencias exactas y reconocera

su importancia en la formacion profesional de un ingeniero. Ubicara a la
mecdanica como una de las ramas de la fisica y reconocera su importancia
en el estudio de las otras areas. Conocera las diferentes formas en las que se
ha descrito el movimiento de los cuerpos, desde la mecanica newtoniana de
naturaleza vectorial, utilizando el calculo diferencial e integral, pasando por la
mecanica cuantica, donde la hipotesis de universo discreto hace insuficiente el
calculo, por la mecanica relativista, donde el concepto de tiempo es relativo
hace necesario el uso de la geometria de Riemann, hasta la mecanica
estadistica. Ubicara el curso dentro del contexto de la mecanica newtoniana y
reconocera la importancia del algebra vectorial para el desarrollo del curso.

NUMERO |UNIDAD 1: INTRODUCCION

DE HORAS | OBJETIVO: Al

finalizar la unidad, el alumno explicara el objeto de estudio de la fisica. Determinara

las unidades de algunas magnitudes fisicas y revisara operaciones con vectores.

Introduccion a la fisica

La fisica, ciencia de la naturaleza

Ubicacion de la fisica dentro del contexto general de la ciencia, ramas de la fisica

La mecanica, movimiento de los cuerpos

Las 4 formulaciones de la mecanica
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Sistemas de unidades

1.

Vectores y escalares. Suma de vectores, producto escalar y vectorial

NUMERO |UNIDAD 2: DINAMICA DE UNA PARTICULA

DE HORAS | OBJETIVO: El alumno al finalizar la unidad, describirda el movimiento de una particula dada su

interaccion con el medio, usando las leyes de Newton.

2.1

Fundamentos de la mecanica clasica.

6 2.1.1

Definicion de las tres Leyes de Newton.

2.1.2

Fuerzas de friccion, normal y de tension.

2.2

Determinacion de las ecuaciones vectoriales y escalares cartesianas para el
movimiento de una particula en el espacio.
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NUMERO
DE HORAS

13

UNIDAD 3: TRABAJO, ENERGIA E IMPULSO EN LA DINAMICA DE UNA PARTICULA

OBJETIVO: Al finalizar la unidad, el alumno calculara el trabajo hecho sobre una particula por una
fuerza determinada, explicara el concepto de potencia, definira la equivalencia de trabajo con la
energia cinética y explicara el concepto de fuerzas conservativas.

3.1 | Trabajo realizado por una fuerza.

3.2 | Energia cinética.

3.3 | Sistema de fuerzas conservativas.

3.4 | Energia potencial.

3.5 | Principio de conservacion de energia.

3.6 | Aplicacion del principio de conservacion de energia en la dinamica de una particula.

3.7 | Principios de conservacion de cantidad de movimiento lineal.

3.8 | Segunda ley de Newton.

NUMERO
DE HORAS

10

UNIDAD 4: DINAMICA DE UN SISTEMA DE PARTICULAS

OBJETIVO: Al finalizar la unidad, el alumno describira las ecuaciones de movimiento, del trabajo y la
energia y de impulso y cantidad de movimiento que rigen el comportamiento de sistemas de
particulas moviles.

4.1 | Establecimiento y aplicacién de las ecuaciones de movimiento para un sistema de
particulas y para el centroide de masa de dicho sistema.

4.2 | Definicion del trabajo realizado por las fuerzas que actuan sobre las particulas de un

sistema.

4.3 | Definicion y calculo de la energia cinética total de un sistema de particulas.

4.4 | Principio de conservacién de cantidad de movimiento lineal de un sistema de

particulas.

4.5 | Colisiones de particulas.

NUMERO
DE HORAS

UNIDAD  5: DINAMICA DEL MOVIMIENTO DE UN CUERPO RIGIDO CON MOVIMIENTO PLANO.

OBJETIVO: Al finalizar el alumno aplicara los modelos matematicos que rigen el comportamiento
dindmico de los cuerpos rigidos que realizan movimientos planos.

5.1 | Fundamentos de la mecanica clasica.

5.2 | 12 ley de Newton - Definicion de sistema de referencia inercial.

5.3 22 ley de Newton - Definicién de fuerza y cantidad de movimiento.

5.4 | 32 ley de Newton - Efectos de accidn-reaccion.

5.5 | Determinacién de las ecuaciones vectoriales y escalares cartesianas para el
movimiento de una particula en el espacio.

NUMERO
DE HORAS

UNIDAD 6: TRABAJO, ENERGIA E IMPULSO EN LA DINAMICA DE UN CUERPO RIGIDO.

OBJETIVO: Al finalizar el alumno aplicara las ecuaciones de trabajo y energia e impulso y cantidad
de movimiento, al andlisis de cuerpos rigidos que realizan movimientos planos.

6.1 | Introduccion.

6.2 | Obtencion del trabajo realizado por fuerzas ejercidas por un cuerpo rigido cualquiera.

6.3 | Fuerza de friccion que actia sobre un cuerpo circular que rueda sin deslizarse y
pares de fuerzas asociados.

6.4 | Definicion de energia cinética de un cuerpo rigido.

6.5 | Definicion de energia potencial de un cuerpo rigido.

6.6 | Aplicacion de las ecuaciones de trabajo y energia para cuerpos rigidos aislados.
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RECOMENDACIONES PARA LA METODOLOGIA DE ENSENANZA-APRENDIZAJE

INSTRUMENTOS PARA LA
TECNICAS DIDACTICAS EIIEDC AJCRFSIC?S EVALUACION DEL E\'/I’ ,LPL?JiCDIIéN
APRENDIZAJE
Exposicién G_rabaciones (cintas, Cuestionarios: abiertos o X E_valugcigﬁn
discos) cerrados diagnéstica
. . Entrevistas: abiertas o Evaluacion
X | Interrogatorio Radio X cerradas formativa
C . . Evaluacion
X | Demostracion Transparencias Autoevaluacién X sumaria
X Lr;;ﬁgg?;%gn Fotos fijas Pruebas orales El\;z;I:amon en
Investigacion de campo Materiales opacos X | Pruebas escritas
Investllgamon Pellqulgs con Respuesta corta
experimental movimiento
X | Discusién dirigida X | Videoproyector Respuesta complementaria
Estudio dirigido X | Pizarrén Opcién multiple
X |Las clases Imagenes planas Falso o verdadero
Problemas dirigidos Gréficas Respuesta alterna
Proyecto Mapas Correspondencia
(columnas)
X Tareas dirigidas Carteles Jerarquizacién
Simposio Caricaturas Pruebas de ensayo
Panel Rotafolio Pruebas por temas
Phillips 66 Franelégrafo Pruebas estandarizadas
Entrevista Tablero de boletines | X sr(:)hélc:é?aescnta aun
Lluvia de ideas Objetos X | Demostracién Practica
X Conferencia Modelos Proyectos
Mesa redonda Maquetas Monografias
Foro Sonoramas Critica a un tema
Seminario Televisiéon Reportes escritos
Estudio Libre Representaciones Participacion individual
Marionetas Participacion por equipo
Exposicioén individual
Exposicién por equipo
Demostraciones de equipo

PERFIL PROFESIOGRAFICO: Licenciatura o posgrado en ciencias fisico-matematicas o ingenieria; con
experiencia en la practica docente y habilidad para ejemplificar sus aplicaciones en el disefio de los procesos de
ingenieria de los alimentos.
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