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OBJETIVO GENERAL

Al finalizar el curso el alumno conocera la cinematica en relacion con la sintesis de
mecanismos con el fin de obtener movimientos o deseados y también el analisis de
mecanismos para determinar su comportamiento dinamico de cuerpo rigido, como
temas fundamentales para entender el area mas amplia del disefio de maquinas.

INDICE TEMATICO
UNIDAD TEMAS Horas Horas
Teodricas Practicas
1 Fundamentos de Cinematica 10 0
2 Sintesis Gr:a\flca de 10 0
Eslabonamientos
3 Analisis de Posiciones 10 0
4 Sintesis de Eslabonamientos 10 0
5 Analisis de Velocidad y de 12 0
Aceleracion
6 Levas 12 0
Total de Horas 64 0
Suma Total de las Horas 64




CONTENIDO TEMATICO

1. FUNDAMENTOS DE CINEMATICA
1.1.Grados de libertad.
1.2. Tipos de movimiento.
1.3.Eslabones, juntas y cadenas cinematicas.
.4.Determinacion del grado de libertad.
.Mecanismos y estructuras.
.Sintesis numérica.
. Transformacién de eslabonamientos.
.Movimiento intermitente.
.Inversion.
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1.10.Leyes de Grashof.
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2. SINTESIS GRAFICA DE ESLABONAMIENTOS
2.1.Sintesis.
2.2.Generacion de funcidn, trayectoria y movimiento.
2.3.Sintesis dimensional.
2.4.Mecanismos de retorno rapido.
2.5.Curvas de acoplador.
2.6.Mecanismos para movimiento de linea recta.
2.7.Mecanismos con detenimiento temporal.

3. ANALISIS DE POSICIONES
3.1. Sistemas de coordenadas.
3.2.Posicién y desplazamiento.
3.3. Translacion, rotacion y movimiento complejo.
3.4. Andlisis de posicion en eslabonamientos.
3.5.Mecanismo de cuatro barras manivela-corredera.
3.6. Eslabonamientos con mas de cuatro barras.
3.7.Posicién de un punto cualquiera en un eslabonamiento.
3.8.Angulos de transmision.
3.9. Posiciones de trabado.

4. SINTESIS DE ESLABONAMIENTOS
4.1.Tipos de sintesis cinematica.
4.2.Posiciones de precision.
4.3. Generacién de movimiento de dos posiciones por sintesis analitica.
4.4. Generacién de movimiento de tres posiciones por sintesis analitica.
4.5. Localizacion especifica de un pivote fijo.
4.6. Calculo del punto central y del punto circunferencial.
4.7.Sintesis analitica de cuatro y cinco posiciones.



5. ANALISIS DE VELOCIDAD Y DE ACELERACION
5.1.Velocidad y su analisis grafico.
5.2. Centros instantaneos de velocidad.
5.3. Soluciones analiticas para analisis de velocidad.
5.4.Velocidad de un punto en un eslabonamiento.
5.5. Aceleracion y su analisis grafico.
5.6. Soluciones analiticas para analisis de aceleracion.
5.7. Aceleraciéon de un punto en un eslabonamiento.

6. LEVAS
6.1. Mecanismos de leva.
6.2.Diagramas SVAJ (desplazamiento, velocidad, aceleracion, rapidez de
aceleracion).
6.3. Disefio de leva con dos detenimientos.
6.4.Disefo de leva con un detenimiento.
6.5. Consideraciones practicas de disefio.
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SUGERENCIAS DIDACTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA

ASIGNATURA
SUGERENCIAS DIDACTICAS UTILIZACION
EN EL CURSO
Exposicion oral
Exposicién audiovisual v
Ejercicios dentro de clase
Ejercicios fuera del aula v
Lecturas obligatorias
Trabajo de investigacién v
Practicas de taller
Practicas de campo
Otras: Uso de Programas de Computadora v
MECANISMOS DE EVALUACION
ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL PROCESO UTILIZACION EN EL
ENSENANZA-APRENDIZAJE CURSO
Examenes parciales v
Examen final v
Trabajos y tareas fuera del aula v
Participacion en clase
Asistencia v
Exposicion de seminarios por los alumnos

PERFIL PROFESIOGRAFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA

LICENCIATURA POSGRADO | AREA INDISPENSABLE | AREA DESEABLE
Ingenieria Mecanica Maestria en | Mecanica Mecanismos
Eléctrica o, Ingenieria Ingenieria

Mecanica Mecanica




