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OBJETIVO GENERAL 
 
Al finalizar el curso el alumno conocerá la cinemática en relación con la síntesis de 
mecanismos con el fin de obtener movimientos o deseados y también el análisis de 
mecanismos para determinar su comportamiento dinámico de cuerpo rígido, como 
temas fundamentales para entender el área más amplia del diseño de máquinas. 

 
 

ÍNDICE TEMÁTICO 

UNIDAD TEMAS Horas 
Teóricas 

Horas 
Prácticas 

1 Fundamentos de Cinemática 10 0 

2 Síntesis Gráfica de 
Eslabonamientos 10 0 

3 Análisis de Posiciones 10 0 
4 Síntesis de Eslabonamientos 10 0 

5 Análisis de Velocidad y de 
Aceleración 12 0 

6 Levas 12 0 
 Total de Horas 64 0 

 Suma Total de las Horas 64 
 

  



CONTENIDO TEMÁTICO 

 
1. FUNDAMENTOS DE CINEMÁTICA 

1.1. Grados de libertad. 
1.2. Tipos de movimiento. 
1.3. Eslabones, juntas y cadenas cinemáticas. 
1.4. Determinación del grado de libertad. 
1.5. Mecanismos y estructuras. 
1.6. Síntesis numérica. 
1.7. Transformación de eslabonamientos. 
1.8. Movimiento intermitente. 
1.9. Inversión. 
1.10. Leyes de Grashof. 

 
2. SÍNTESIS GRÁFICA DE ESLABONAMIENTOS 

2.1. Síntesis. 
2.2. Generación de función, trayectoria y movimiento. 
2.3. Síntesis dimensional. 
2.4. Mecanismos de retorno rápido. 
2.5. Curvas de acoplador. 
2.6. Mecanismos para movimiento de línea recta. 
2.7. Mecanismos con detenimiento temporal. 

 
3. ANÁLISIS DE POSICIONES 

3.1. Sistemas de coordenadas. 
3.2. Posición y desplazamiento. 
3.3. Translación, rotación y movimiento complejo. 
3.4. Análisis de posición en eslabonamientos. 
3.5. Mecanismo de cuatro barras manivela-corredera. 
3.6. Eslabonamientos con más de cuatro barras. 
3.7. Posición de un punto cualquiera en un eslabonamiento. 
3.8. Ángulos de transmisión. 
3.9. Posiciones de trabado. 

 
4. SÍNTESIS DE ESLABONAMIENTOS 

4.1. Tipos de síntesis cinemática. 
4.2. Posiciones de precisión. 
4.3. Generación de movimiento de dos posiciones por síntesis analítica. 
4.4. Generación de movimiento de tres posiciones por síntesis analítica. 
4.5. Localización específica de un pivote fijo. 
4.6. Cálculo del punto central y del punto circunferencial. 
4.7. Síntesis analítica de cuatro y cinco posiciones. 

 



5. ANÁLISIS DE VELOCIDAD Y DE ACELERACIÓN 
5.1. Velocidad y su análisis gráfico. 
5.2. Centros instantáneos de velocidad. 
5.3. Soluciones analíticas para análisis de velocidad. 
5.4. Velocidad de un punto en un eslabonamiento. 
5.5. Aceleración y su análisis gráfico. 
5.6. Soluciones analíticas para análisis de aceleración. 
5.7. Aceleración de un punto en un eslabonamiento. 

 
6. LEVAS 

6.1. Mecanismos de leva. 
6.2. Diagramas SVAJ (desplazamiento, velocidad, aceleración, rapidez de 

aceleración). 
6.3. Diseño de leva con dos detenimientos. 
6.4. Diseño de leva con un detenimiento. 
6.5. Consideraciones prácticas de diseño. 
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SUGERENCIAS DIDÁCTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA 

ASIGNATURA 

 
SUGERENCIAS DIDÁCTICAS UTILIZACIÓN  

EN EL CURSO 
Exposición oral  
Exposición audiovisual 9  
Ejercicios dentro de clase  
Ejercicios fuera del aula 9  
Lecturas obligatorias  
Trabajo de investigación 9  
Prácticas de taller  
Prácticas de campo  
Otras: Uso de Programas de Computadora 9  
 
 
 
 

MECANISMOS DE EVALUACIÓN 

 
ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL PROCESO 
ENSEÑANZA-APRENDIZAJE 

UTILIZACIÓN EN EL 
CURSO 

Exámenes parciales 9  
Examen final 9  
Trabajos y tareas fuera del aula 9  
Participación en clase  
Asistencia 9  
Exposición de seminarios por los alumnos  
 
 
 
 

PERFIL PROFESIOGRÁFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA
LICENCIATURA POSGRADO ÁREA INDISPENSABLE ÁREA DESEABLE
Ingeniería Mecánica 
Eléctrica o, Ingeniería 
Mecánica 

Maestría en 
Ingeniería 
Mecánica 

Mecánica Mecanismos 

 
 
 
 
 


