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TIPO DE ASIGNATURA: Teorico — Practica
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NUMERO DE CREDITOS: 8

HORAS DE TOTAL

CLASEALA 5 Tedricas: 3 | Practicas: 2 gsrglaag? 16 | DE 80

SEMANA: - HORAS:

SERIACION OBLIGATORIA ANTECEDENTE: Ninguna

SERIACION OBLIGATORIA SUBSECUENTE: Ninguna

OBJETIVO GENERAL

Al finalizar el curso el alumno conocera los diferentes elementos que interactian en
el control de los motores eléctricos, ademas de utilizar las técnicas necesarias para

controlar los procesos donde intervienen las maquinas eléctricas.

INDICE TEMATICO
UNIDAD TEMAS Horas Horas
Tedricas Préacticas
1 Introduccién al Control de Motores 10 6
Arranque y Control de Motores 14 10
3 Arrancadores 'y Variadores de 12 6
Velocidad Electrénicos
4 Automatizacioén Industrial Mediante 12 10
Controladores Logicos Programables
(PCL)
Total de Horas 48 32
Suma Total de las Horas 80




CONTENIDO TEMATICO

1.

INTRODUCCCION AL CONTROL DE MOTORES
1.1.Elementos de mando, -caracteristicas constructivas, principio de
funcionamiento.
1.2.Elementos de maniobra, caracteristicas constructivas, principio de
funcionamiento.
1.3. Elementos auxiliares de mando (sensores), caracteristicas constructivas,
principio de funcionamiento.
1.4.Elementos de proteccion, caracteristicas constructivas, principio de
funcionamiento.
1.5. Elementos de sefializacion, caracteristicas constructivas, principio de
funcionamiento.
.6. Simbologia, cédigos y normas.
.7.Diagrama unifilar, diagrama multifilar, diagrama de alambrado.
.8.Diagrama escalera.
.9.Datos de los motores eléctricos requeridos para la seleccion de un sistema
de arranque y control.
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ARRANQUE Y CONTROL DE MOTORES
2.1. Caracteristicas constructivas de los arrancadores.
2.2.Clasificacion de los arrancadores.
2.2.1. Norma National Electrical Manufactures Association (NEMA) e
International Electrotechnical Commission (IEC).
2.3. Arrancadores manuales para motores de Corriente Directa.
2.4. Arrancadores automaticos para motores de Corriente Directa.
2.5. Control de velocidad para motores de Corriente Directa.
2.6. Arrancadores manuales para motores de Corriente Alterna.
2.7.Arrancadores automaticos para motores de Corriente Alterna.
2.8.Control de velocidad para motores de Corriente Alterna.
2.9. Temporizadores, contadores y otros dispositivos en el control de motores.

ARRANCADORES Y VARIADORES DE VELOCIDAD ELECTRONICOS

3.1.Uso de diodos, transistores y SCR en el control y arranque de los motores.

3.2.Convertidores de C. A. a C. A.

3.3. Aplicacion de los convertidores de C. A. a C. A. en el control de motores de
C.A

3.4. Definicidn de consideraciones relativas a la Modulacién de Ancho de pulso.

3.5. Inversores trifasicos.

3.6. Inversor trifasico por modulacion de ancho de pulso.

3.7.Control de velocidad por modulacion de ancho de pulso.

3.8. Arrancadores de estado sélido.

3.9. Seleccion del arrancador de estado sélido.

3.10. Variadores de velocidad de motores eléctricos.

3.11. Seleccion del variador de velocidad.

3.12. Aplicaciones.



4. AUTOMATIZACION INDUSTRIAL MEDIANTE CONTROLADORES

LOGICOS PROGRAMABLES (PLC)

4.1. Introduccién al control por relé.

4.2.Diseno de control por relé.

4.3. Aplicaciones en el disefio de control de procesos.

4.4.Control Légico Programable (PLC).

4.5. Evolucion.

4.6. Caracteristicas constructivas.

4.7. Alimentacion.

4.8.Lenguajes de programacion.

4.9. Eleccion.

4.10. Diferencias entre el control por relé y por Control Légico Programable
(PLC).

4.11. Programacion de Control Logico Programable (PLC’s) para el control de
motores.

PRACTICAS

1. Arranque manual de motores de corriente alterna.

2. Arranque manual de motores de corriente alterna.

3. Arranque manual de motores de corriente directa.

4. Arranque automatico de motores de corriente directa.

5. Control de velocidad de motores de corriente directa.

6. Control de Velocidad de motores de corriente alterna.

7. Arrancadores de estado solido.

8. Variadores de velocidad.

9. Control de motores por Controlador Logico Programable (PLC).
10. Control de motores por Controlador Légico Programable (PLC).
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SITIOS WEB RECOMENDADOS
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SUGERENCIAS DIDACTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA

ASIGNATURA

SUGERENCIAS DIDACTICAS

UTILIZACION
EN EL CURSO

Exposicion oral

Exposicion audiovisual

Ejercicios dentro de clase

Ejercicios fuera del aula

Lecturas obligatorias

Trabajo de investigacion

Practicas de taller

NNANENANANENEN

Practicas de campo

Otras

MECANISMOS DE EVALUACION

ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL PROCESO
ENSENANZA-APRENDIZAJE

UTILIZACION EN EL
CURSO

Examenes parciales

Examen final

Trabajos y tareas fuera del aula

Participacion en clase

Asistencia

Exposicion de seminarios por los alumnos
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PERFIL PROFESIOGRAFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA

LICENCIATURA POSGRADO | AREA INDISPENSABLE | AREA DESEABLE
Ingenieria Mecanica Maestria en | Eléctrica Electricidad
Eléctrica o, Ingenieria Ingenieria Industrial
Eléctrica Eléctrica




